MicroRobot
TP de programmation

Pour découvrir la programmation du Picaxe (CT) vous allez travailler avec le micro robot.
Il posséde 2_moteurs, plusieurs capteurs.
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Ouvrir le fichier Avancer.cad
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| Installer le cdble entre I'unité centrale et le robot.
Transcrire le fichier en langage basic en appuyant

S - sur F5.
N O Appuyer une deuxiéme fois sur F5 pour transférer

S - A l'apparition de la fenétre
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-t - mettre le robot

sous tension.

e Eteindre le robot, retirer le || R
- cdble et tester le programme
. en mettant le robot

© sous tension.
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